UNIVERSIDAD MICHOACANA DE SAN NICOLAS DE HIDALGO
FACULTAD DE INGENIERIA ELECTRICA

CONTROL DIGITAL 1

No. Hrs. /Semana: 3

Clave:

Duracién en semanas: 16

Total de Horas: 48

Numero de Créditos: 6

Prerrequisitos: 1A3400-T (Control Digital I)

Objetivo: Reforzar el conocimiento y habilidades en el uso de esquemas de control digital, Asi como el
disefio de diferentes reguladores discretos usando diferentes técnicas.

Programa sintético:

Tema Duracion (hrs.)
1. Disefio de reguladores algebraicos 10
2. Disefio de reguladores de tiempo minimo 10
3. Estimacién de parametros 12
4. Reguladores auto-sintonizados deterministicos 10
Exéamenes 6
Total de Horas 48

Programa desarrollado:
1. Disefio de reguladores algebraicos

1.1. Disefio por asignacion de polos
1.2. Disefio por sintesis directa

1.2.1. Influencia de una falsa cancelacion
1.3. Sintesis directa con sefial de salida conocida
1.4. Ejemplos

2. Disefio de reguladores de tiempo minimo

2.1. Anulacion del error ante una entrada escalon

2.2. Reguladores discretos

2.3. Analisis regulador de tiempo minimo

2.4. Regulador discreto con captor variable

2.5. Reguladores discretos segln especificaciones

2.6. Regulador de tiempo minimo con dindmica en la retroalimentacion
2.7. Ejemplos

3. Estimacion de pardmetros

3.1. Introduccion
3.2. Minimos cuadrados y modelos de regresién
3.2.1. Estimacion por minimos cuadrados
3.2.2. Interpretacion geométrica
3.2.3. Minimos cuadrados ponderados
3.2.4. Algoritmos simplificados
3.2.5. El algoritmo de minimos cuadrados recursivos
3.3. Estimacidn de parametros para funciones de transferencia
3.3.1. Caso discreto
3.3.2. Modelos estocésticos



3.4. Control de un servomecanismo
3.5. Ejemplos

4. Reguladores auto-sintonizados deterministicos

4.1. Introduccién

4.2. Reguladores auto-sintonizados indirectos
4.3. Reguladores auto-sintonizados directos

4.4. Perturbaciones con caracteristicas conocidas
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Metodologia de ensefianza-aprendizaje:

Revisién de conceptos, analisis y solucién de problemas en clase
Lectura de material fuera de clase

Ejercicios fuera de clase (tareas)

Investigacion documental

Elaboracidn de reportes técnicos o proyectos

Uso de paquetes de simulacién en computadora

XX XXX [ X

Metodologia de evaluacién:

Tareas
Elaboracidn de reportes técnicos o proyectos
Examenes

XXX
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